


会社概要

コア・コンピタンス

ドローン開発プロセス
1 2 3

4 5 6

- 屋内／屋外運用
- 陸上／海上偵察
- 任務目的
- 高度、距離、環境条件の制御

要件確認
- 固定翼UAV：
高速・長時間飛行・安定した飛行
- 回転翼UAV：
高い機動性・ホバリング可能
- VTOL（垂直離着陸）：
滑走路不要での離着陸が可能

飛行機タイプ選択
- 固サイズ、推力、搭載能力
- 飛行時間、航続距離
- 飛行高度
- センサー構成
- 耐候性、防水性、耐干渉性能
- 運用範囲
- 手動／自律運用

仕様定義

- UAV機体開発
- センサーフュージョン
- フライト制御アルゴリズム
- システムモデリング

- 慣性モーメント解析
- プロペラ推力測定
- 重心位置測定
- システム同定
- 風洞試験
- HIL（Hardware-in-the-Loop）シミュレーション
- ブラックボックスデータ解析

コア開発

テストツール

プロトタイプテストと最適化

- 品質検査
- 最終試験および運用トレーニング
- 保守および技術サポート

製造とサポートワークフロー

- あらゆるサイズのUAV機体設計と製造

- 独自飛行コントロールアルゴリズム開発

- エンドトゥーエンドシステム統合

- 高度で柔軟なカスタム化

- デュアルマーケット戦略（防衛＆商用）

- グローバル展開と業界アライアンス

AUTOLAND.UASは、1990年創立され、日本および欧米において自動化システム業界で信頼さ
れる地位を構築。
2025年、軍用グレードでモジュール化・フルカスタマイズの商業ドローンプラットフォーム構築、
次世代の航空宇宙分野に進出。
AUTOLAND.UASは、未来に向けたインテリジェンスを備えたミッションに対応した飛行を推進。

- システム機能検証
- 飛行性能試験
- 応答速度
- 制御精度
- 安定性
- 耐干渉性能
- 複数回にわたるテストとパラメータ
調整（RF、振動）
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